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1 O Tracker ¢ um software de analise e modelagdo de
video, da autoria de Douglas Brown.

O Esta inserido no projecto Open Source Physics (OSP).

0 E um software de distribuicdio gratuita que pode ser

adquirido no site do autor, em
http://www.cabrillo.edu/~dbrown/tracker/

d O Data Tool € um modulo de analise e modelagao de
dados, também da autoria de Douglas Brown.

O Esta inserido no software Tracker permitindo uma analise
e modelagao mais aprofundadas dos dados extraidos.
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< O mundo dos videojogos suscitam o interesse generalizado
dos alunos podendo ser usado como fator de motivacao
para a aprendizagem;

< A analise de video da ao aluno a possibilidade de trabalhar
com conceitos cinematicos (posicao, referencial, trajetoria,
etc...) de forma pratica e intuitiva, potenciando a
aprendizagem eficaz daqueles;

L)

4

+ Diversas estratégias podem ser implementadas dentro e
fora da sala de aulas, dependendo de se querer introduzir o
tema da cinematica, explorar esse tema, utiliza-lo como
resolucao de problemas ou como atividade experimental

virtual.
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